西门子定位器调校方法
1. 先按确认5秒进入。

2. TUYN（角行程执行机构）。    WAY（直行程执行机构）。

3. 选角度。

4. 选行程：大于或等于25mm选90°，小于或等于20mm选33°按确认。

5. 按确认，跳跃第4步进入显示5。

6. 按确认后+5秒进入手动初始化，阀门全开小于95按确认将阀门全关大于5按确认进入自动初始化。

7. 出现FINISH后确认一下。

8. 按确认5秒退出显示C4等手动（MPN出现）按确认出现自动（RUT）。                手动：MPN            自动：RUT

9. （7）        信号设定点：上升：rise。

下降：FALL

10.（12）        线性；等百分比；反向等百分比。

11.（39）        无          no

                 仅有顶端    up

                 仅有底端    do

                 顶和底都有  up do

12.调校完成手动初始化后，按确认，再按+5秒退出。若要恢复到未初始化状态按-5秒。

13.（38）反馈设定点：   上升： rise

                       下降：
FALL
